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REPORT OF IN­HOUSE WORKSHOP ON BENTHIC HABITAT MAPPING ON BOARD  
M.V. SEAFDEC 2 

 
17 ‐ 19 September 2012 

 
Referring to the recommendations made at the “Expert Meeting on Deep­Sea Fishing and 

Its Impact on Ecosystem1” that SEAFDEC is requested to find best practice of the sampling gears 
for deep‐sea fisheries resources. Over the years, SEAFDEC/TD has explored ways to utilize the 
deep‐sea  fisheries  resources  in  Southeast  Asian  Region  through  improvement  of  so‐called 
“environmental friendly sampling gears”, including mid‐water trawl, gillnet, and bottom vertical 
longline.  It  was  also  suggested  through  the  series  of  activities  related  to  deep‐sea  fisheries 
resources exploration in the Southeast Asian Region that technical information/knowledge and 
experience  on  bathygraphic mapping  (fisheries  resources mapping)  should  be  transferred  to 
the Member Countries in order to provide an alternative source of fisheries resources from the 
deep‐sea waters of  the Member Countries with science‐based  information, particularly on  the 
vulnerable marine  ecosystem of  their  respective waters.  In  respond  to  this,  SEAFDEC TD has 
developed a set of equipment ready to be put into the trial before transferring such knowledge 
and  technology  to  the  Member  Countries.  Subsequently,  SEAFDEC/TD  plans  to  organize 
“Regional  training  workshop  on  benthic  habitat  mapping”  scheduled  in  the  third  quarter  of 
2012, of which the tools2 for resources mapping are needed to be trailed.  
 

With  this  regard,  SEAFDEC/TD  proposes  to  carry  out  the  in‐house  workshop  on  the 
benthic habitat mapping on board M.V. SEAFDEC 2.  
 
Objectives: 

System testing preparing benthic habitat mapping including: 
‐ Underwater VDO camera  
‐ ROV 
‐ Side Scanning Sonar  
‐ Echo Sounder  and 
‐ Bottom trawl 

 
Participant s 

 
1. Ms Penchan Laongmanee         Coordinator 
2. Asst.Prof. Pachoenchoke Jintasaeranee(Ph.D.)  Resource person (Lecturer from 

Burapa University) 
3. Dr. Natinee Sukramongkol  Participant 
4. Mr. Sukchai Arnupapboon    ,,   
5. Mr. Narong Ruangsivakul    ,, 
6. Mr. Sayan Promjinda    ,, 
7. Mr. Nakaret Yasook    ,, 
8. Mr. Suchart Kitsamut    ,, 
9. Mr. Komson Pofa    ,, 
10. Dr. Taweekiet Amornpiyakrit    ,, 
11. Dr. Nopporn Manajit    ,, 
12. Mr. Weerasak Yingyuad    ,, 

 

                                                 
1 organized under project deep‐sea fisheries resources exploration in the Southeast Asia during 31 
August ‐ 2 September 2010 
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Activities summary 
 
Lecture  
  Two  topics  related  to  basic  knowledge  echo‐sounder  including  bottom  topography 
survey and mapping  the  sea  floor basic knowledge were  lectured by Asst.Prof. Pachoenchoke 
Jintasaeranee  (Ph.D.)  from  Department  of  Aquatic  Science,  Faculty  of  Science,  Burapha 
University.  He  also  shared  his  experience  on  sea  floor mapping  project  in  collaboration with 
German University in Andaman Sea. His lecture notes were attached in Annex I and II.   
 
Performance testing result 
 

1. Underwater VDO camera (SEA Viewer  underwater VDO camera) , fig. 2 
The  sledge  attached  with  Underwater  VDO  camera  were  operated  five  cast  to  depth 
about 20 meter near Ko Phai island (fig.1) to test the most suitable angle of  VDO camera 
and light to capture bottom seafloor. It was found that the survey area is high turbidity; 
the  light  source  from  the  SEA  Viewer  is  too  low  to  focus  sea  floor.  Following  is 
recommendation for the future SEA Viewer cast in the turbid water. 
‐ SEA Viewer  light should be turn off (  the camera  lens  focus to  colloid / suspended 

solid when turn on the SEA Viewer light) 
‐ Use  outside  light  source which  should  be  alternately  switches  on  and  off  every  5 

minutes to save battery.  
‐ Trawling speech 0.7‐1 knot 
‐ Attached angle of SEA viewer to frame is 67° 
‐ Operating time should be in day time  
‐ Should overlay position from GPS to VDO 
‐ Should mark length of sea cable to correct position 

 
2. Remotely Operated underwater Vehicle (ROV), fig. 3  

The  ROV  system  is  working  well  when  testing  on  desk.  With  unknown  reason  it 
malfunctions when  lowering  to depth about 20 meters after 5 minutes  testing period. 
Both underwater and on desk unit were check by Port engineer. There were no part of 
the ROV is leak.  He suggested to send main board of underwater unit to repair.      
   

3. Side Scanning Sonar (Furuno HF 600) 
The  system  was  not  able  to  retrieve  before  the  workshop  period.  The  performance 
testing of HF600 was  abolished from the schedule.  We are contracting to Furuno co. Ltd. 
to repair the system. 
   

4. Echo Sounder (Furuno GP‐1650 WF) fig. 4   
The Furuno GP‐1650 WF is working well when testing. However some improvement is 
need  for  better  operation  in  term  of  quality  of  data  and  convenience  for  practical 
operation including: 
‐ Portable rack for installing transducer (fig. 5)  
‐ Purchase electric power inverter (220 V to 12 V) 
‐ Operate at ship speech 2 knot 
‐ Data should be plot to overlay with underwater VDO seafloor   
 

5. High opening  trawl  , fig. 6 
Refer to MV.SEAFDEC 2 survey in Vietnam cruise no. 39‐1‐2012 that more than 50% of 
survey  area  are  in  the  water  deeper  than  100  meter  depth.  The  bottom  trawl  of 
M.V.SEAFDEC 2 opening mouth is too small for sampling mid water fishery resource. In 
order to solve the problem, SEAFDEC/TD construct new High opening trawl which more 
appropriate for the mid water fishery resource survey.  
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This  new  high  opening  trawl  were  operated  four  haul  to  adjust  trawling  technique.  
Trawling  area  are  near  to  Phai  island  where  depth  about  30‐40  meter.  This  trial 
suggested that it able to catch pelagic fish. Highest catch rate was 94 kg/hour. Majority 
of catch are pelagic fish. Following is note for future operation and improvement of high 
opening trawl.  
‐ The  trawl  body  of  high  opening  trawl  is  lighter  than  bottom  trawl,  therefore M.V. 

SEAFDEC 2 able to trawl at faster speed to maximum at 5 knots.   
‐ Trawl  trial  by M.V.SEAFDEC 2  found  that maximum  trawl height  is 22 meter with 

ship speed at 3.5 knots while the faster speed (4.5 knots) reduced trawl height to 8‐
12 meter. 

‐ Head rope should be improved to avoided entangle with trawl wing. Number of float 
should be added as well in order to increase the trawl height.  

 

 
 

Figure 1 Map of working area (pink square) 
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Figure 2 Underwater VDO camera performance testing  



 5

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Figure 3 ROV performance testing  
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Figure 4 Portable Echo Sounder performance testing 
 

 
 

Figure 5 Suggested Echo sounder transducer mouthing unit 
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Figure 6 High Opening Trawl performance testing 
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Activities time table 
 
Date/time  Activities 
17 September 2012 
09:00‐10:00 
10:00‐11:00 

Lecture on Bottom topography survey by. Dr. Pachoenchoke 
Lecture on Mapping the sea floor by Dr. Pachoenchoke 

11:00‐14:00  Equipment preparation  
14:00‐16:00  M.V.SEAFDEC 2 leave for Phai island 
17:00‐19:00  Underwater VDO camera performance testing 
18 September 2012 
05:00‐08:30  High opening trawl performance testing  
08:30‐10:00  Portable echo sounder no.1 performance testing 
10:00‐11:00  High opening trawl #1 
11:00‐13:00  ROV performance testing  
13:00‐15:00  Underwater VDO camera performance testing 
15:00‐17:00  High opening trawl #2 
19:00‐19:30  Discussion for testing result 
19 September 2012 
06:00‐07:30  High opening trawl #3 
07:30‐10:00   High opening trawl #4 
10:00‐11:00  Packing all equipments 
11:00‐15:00  Leave for SEAFDEC/TD 
16:00  Arrived SEAFDEC/TD 
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ANNEX II 
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